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= Velama rezultata sasniegsanai, jau laikus
japardoma ne vien datu apstrade, bet ari datu
pirmsapstrade, jo dati veido visa pamatu.

= Svarigi ir zinat, kam rezultats tiks izmantots
un kads ir rezultata mérkis.

= Katrai metodei ir plusi un, taja pasa laika, ar
minusi.



e lzpetes teritorija ir Rigas
centrs. Teritorija ietver 12
kvartalus.

* 3D modelis tiek izstradats
magistra darbam ar
inzenierprojekta dalu
“Apvidus 3D modelesana”.

» Tiek veidoti divimodeli no
LIDAR un
aerofotografésanas

datiem
(stereovektorizésana).

 SIA"Metrum"” 2009. gada




Aerofoto problemas

= Parakizgaismoti jumti — nevar izskirt kores,
atseviskas detalas, jumta elementus;
= Biezi koki trauce redzamibu,

= Parakliela un izteiktas paralakses atskiribas
un éka aizsedz eku;

= Ainas kvalitate;
= Specialista pieredze un iespéjas.




 Jaainas kontrasta problemas ir labojamas, ja to
lauj programmatura, kura notiek vektorizésana,
tad koku un citu €ku aizsegta informacija tik
viegli nav labojama.

e Turirnepieciesams veikt atsevisku lidojumu vai
atseviskus mérijumus ar tahimetry, ja tas ir
iespéjams. Bet lielakotiess specialists ir spiests
improvizét vai attiecigo apgabalu vienkarsi
nezimé. Enas var pazust pat vesela éka. Bet
kokos nakas minét eku sienas vai pat veselu eku.
















* Problémas var radit art jumta materials, stikla
detalas ir groti izskiramas un prasa pieredzi;

* Liela nozime ir ari specialista redzei.
Vektorizesana no aerofotoainam notiek ar
stereovektorizésanas palidzibu, kur liela
nozime ir stereoredzei.

e Cilvekam var but stereo redze, ta var bt
daléja (apgritinosa) un var nebuUt vispar
(stereo-blindness).




= Stereoaklums ir labojams ar specialu
vingrinajumu palidzibu, bet vingrinajumu
kurss ir atkarigs no cilvéka vecuma — jo vecaks
cilveks, jo ilgaks treninu process.

» Kursa ilgums ménesos = cilveka vecums
gados.

= Var bt artiznémumi.




= Stereoaklums var but cilvékiem, kuri skielée
vai abas acis nespéj skatities katra uz savu
objektu taisni uz prieksu.

= Var but ari gadijumi, kad cilvéka acis ir pilnigi
veselas, bet vins tik un ta neredz stereo, tas
nozimé, ka vaina ir smadzenés, kas nespé;
salikt 3D attélu no divam 2D ainam.




LiDAR problemas

e Datu punktu trokumi, caurumi, kas radusies
marsruta vai skanésanas lenka dél, ari sai datu
iegusanas metodei ir iespéjamas enas, kas rada datu
zudumus;

e Punktu blivumam un izkartojumamiir liela nozime,
lai gan izkartojumu ir gruti mainit;

» Materialaipatnibas spej ietekmét datus;

 Klasifikacijas problémas — klGdaina apgrutina eku
izzZImésanu;

* Punktu izkartojums;

» Gr0ti atrast “idealo punktu” éku zimésanas bridi —
storiem, korém, skelumiem...




Ja programmatUras ipatnibas, lauj klasifikaciju
var labot.

Marsruta Tpatnibas ari spéj radit savu ietekmi.
Kas rada zudumus, jo stara lenkis netrapa uz
<adas no jumta plakném, ka rezultata jumta
vlakne nav redzama.
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Risinajumi

Japardoma modelu precizitate un mérkis, jo, ja modeliir
datu zudumi, tad diez vai modelis bis |zmant0Jams
arhitekturas plemmek!u saglabasanai vai augstas
precizitates modela izstradei.

Lielaks marsruta parklajums. LIDAR — 5o %, lai noverstu
datu zudumus. Augstakam ekam pat atsevisku
lidojumu.

Punktu blivums >10 p/kv.m.

Datu veidus kombinét — LIDAR un aerofoto, LiDAR un
piktometrija, aerofoto un terrestiska fotogrammetrija...

Veidot krasainas ainas.
Nenoslinkot datu pirmsapstradé.



= Liels skerslis Latvija ir finansialas iespé€jas, kas
ir viens no iemesliem, kapéc reti, kuri dati
bUtu pieméroti modelésanai;

* Jau tagad daudzas nozarés tiek izmantoti 3D
modeli, kas var pavért iespéju veidot pilsétas
3D modeli. Ka pieméru var minét drosibas
jautajumu risinajumus, kur tiek izmatoti 3D
modeli.




= Paldies par uzmanibu!
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